
Dobot MG400をpythonで動
かす



１．Dobot Studio Proでの操作

Dobot Studio ProでMG400に接続

し歯車のボタンから設定を開く(イ
ネーブルスイッチはオフにしたまま)



１．Dobot Studio Proでの操作

リモコンの項目でモードをオンラインから

TCP/IP二回開発に変更し適応をクリッ

ク。

適応したらDobot Studio Proは閉じる



２．python言語での接続

自分が使うMG400のIPを書き、

socketというモジュールをインストー

ルして左のコードを実行



３．MG400をpythonで有効化

pythonでの接続が完了後右のコードでMG400を
有効化(Dobot Studio Proで言うイネーブルスイッ

チをオン)



４．pythonで動かす

あとは動きをプログラミングするだけ


